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시각장애인은 철도 이용 시 탑승 위치를 찾는 데 상당한 어려움을 겪는다. 

한국 시각장애인 연합회에서 진행한 ‘2022 점자 표기 실태 조사＇에 따르면

국가 철도와 고속 철도역의 평균 점자 편의시설 설치율은 각각 38.1%, 

54.1%이며 고속철도와 일반철도는 각 객차마다의 출입문 위치가 달라

기술적 제약으로 인해 스크린 도어가 설치되지 않고있다. 장소 특성상

장거리 이동 시 짐이 많은 환경은 보행 시 불편을 더욱 심화 시키며, 위험한

상황이 발생할 수 있는 플랫폼에서 적절한 안내 시스템이 없는 환경은 큰

장애 요소로 작용한다. 역사 내 설치되어 있는 점자 블록은 시각으로

게이트를 구분하여 이동해야 하는 장소 특성상 이동 목적성에서 큰 의미를

가지지못한다.

이에 본 연구는 시각장애인이 기차역 내에서 플랫폼의 탑승 위치까지

효율적인 이동을 지원하는 보행 보조 로봇을 설계 제작하였으며

대중교통권에대한시각장애인의이동권향상을목적으로한다.

- 본 연구는 3D printing 을이용한 Working Mock-Up 형태로기능을구현함

- 기기는 짐을 실을 수 있는 카트 형태로, 사용자에게 편의성을 주는 형태로
설계하는데주안점을둠

- PIR센서를이용하여사용자를인식하면실시간으로음성안내함

- 기존 고속철도 승차권의 QR을 기기 제어판의 스캐너에 태깅 시, 로봇이
사용자의탑승정보를인식

- 엘리베이터도착후, 무선통신호출을통해플랫폼으로이동

- 기차플랫폼바닥에 NFC를설치하여사용자의탑승위치를안내함

- 알고리즘

- 설계도

- 기기 정면 카메라를 통해 OpenCV를 이용하여 점자 블록의 Line을

인식하며 주행, 회전 이동시 Line의 Corner point 와 로봇의 거리를

고려하여회전이동

- 서보모터를 활용하여 조향축을 시계방향으로 회전하였을 때, 타이로드가

오른쪽으로횡운동하며, 앞바퀴가왼쪽으로회전
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결론

본 연구에서는 사용자를 시각장애인으로 상정한 카트형 자율주행 기기를

개발하였다. 이는 기차역 내 기존의 점자 블록을 이용하여 복잡한 게이트 속

시각장애인을 플랫폼의 탑승 위치까지 보행 보조한다. 실시간으로 주변의

상황을 인식하며 사용자를 승차 구역까지 안전하게 안내함으로써, 위치

오인으로 인한 시각장애인의 철도 추락 사고 위험 예방과 장애인 이동권

향상에 주안점을 두었다. 이는 장애인 뿐만 아닌 노약자, 임산부 등 다양한

교통 약자에게 유용할 것으로 기대하며 시외버스 터미널, 공항 등 복잡한

환경에서의활용가능성을제시한다.
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